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 گزارش كار آز ديجيتال.

  موسی قادری هيه كننده:ت                                              دي مالتي پلكسر –مالتي پلكسر  -انكودر -موضوع: ساخت ديكودر

 

 مثال:  ANDو   NOTسيله ي گيت توليد ديكودر به و ديكودر:
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طبق جدول صحت روبرو يك ديكودر را مي توان به صورت زير ساخت ابتدا بايد براي هر 

بف جدول صحت بك رابطه نوشت و به وسيله اين روابط ديكودر را كدام از خروجي ها ط

  ساخت.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مثال: ORساخت اكودر با گيت انكودر :

Q3 Q2 Q1 Q0 B A 

0 0 0 1 0 0 

0 0 1 0 1 0 

0 1 0 0 0 1 

1 0 0 0 1 1 
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 در اين جدول صحت ما مجاز نيستيم كه در يك لحظه 

 ساخته مي شود ORورودي ها صفر باشند.در نتيجه با گيت 

 چون در هر لحظه يكي از ورودي ها فعال هست. 

 

 

 

 

 

 

را فعال كنيم در خروجي به ما  I2بر اين مبنا كار مي كند كه مثلا ما اگر 

      را فعال كنيم   I3روشن مي شودو اگر  Q1مي دهد و  2باينري 

Q0 وQ1  باينري را نمايش مي دهند. 3روشن ميشوند و عدد 

 

 

 

 

 

 

 مالتي پلكسر:
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طز كار اين گيت به اين صورت مي باشد كه با تغييرات در پايه كنترل ميتوان خروجي را به يكي از ورودي ها وصل كردو خروجي 

هر دو صفر باشند   bو Aتابع آن ورودي باشد. به طور مثال همانطور كه در جدول صحت بالا ديده مي شود در صورتي كه پايه 

 وصل ميشود. I0به   fخروجي 

 

Q1 Q0 I3 I2 I1 I0 

0 0 0 0 0 1 

1 0 0 0 1 0 

0 1 0 1 0 0 

1 1 1 0 0 0 

 كنترل ورودي                  خروجي

F    I0 I1 I2 I3 B A 

I0       0 0 

I1       1 0 

I2       0 1 

I3       1 1 
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طرز كار به اين صورت است كه با تغييرات در كنترل مي توان ورودي را به يكي از پايه هاي خروجي وصل كرد  دي مالتي پلكسر:

 و آن خروجي تابع ورودي باشد.
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 خروجي

 

 

 

وديور  

 

 

 

 كنترل   

 

Q0 Q1 Q2 Q3 I B A 

I   0 0 0  0 0 

0  I 0 0  1 0 

0 0 I 0  0 1 

0 0 0 I  1 1 


