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 کيلو وات450 کيلو وات تا0.4 در توانهای بينRM5G درايو ريمباس مدل
. توليد می گردد

  

 را نشان میRM5P     وRM5G و کنترلی درايومدار قدرت ,شکل زير
. دهد



 



  

.  استX6    تاX1   وREV   وFWD اين درايو دارای هشت ورودی ديجيتال 
 برای REV  برای استارت درايو در جهت راستگرد و ورودی FWD ورودی 

 . استارت در جهت چپگرد است

 

  



 

 

 هم قابل برنامه ريزی هستند و برای کاربردهای مختلف X6  تا X1 وروديهای 
  . قابل بکارگيری خواهند بود

 می تواند Source   وSink روی برد کنترلی در دو حالت   برSW2 جامپر 
  .قرار داده شود

  قرار دارد و ترمينال sink  در حالت sw2 جامپر ,  در حالت پيش فرض 
com بکار می رود,  به عنوان ترمينال مشترک برای اتصال وروديها. 

 

 



 

 

 

 

,  استفاده کنيد طبق شکل بالا  ولت+ 24 اما اگر بخواهيد از منبع تغذيه خارجی 
قطب مثبت روی  , قرار دهيد در اين حالت source  در حالت  راsw2 جامپر 

  .  به عنوان ترمينال مشترک برای وروديها خواهد بود, تغذيه خارجی 

  

  

  



 

 

 

 

  

 و نيز Iin  وVin دارای دو ورودی آنالوگ همچنين  RM5P و  RM5Gدرايو 
 و دو T2    وT1    خروجی رله ایود , FM  وAM نالوگ آدو خروجی 

  .  می باشدY2     وY1     ترانزيستوریخروجی

  ,Iin  می توانيد تعيين کنيد که ورودی آنالوگ SW1 با استفاده از جامپر 
  .  يا ورودی از نوع جريان  باشد  ولتاژ ورودی 

  

  

 

 

 



 

 

 

  

 و   وصل می شودT    وS    وR  برق ورودی به ترمينالهای  ,در بخش قدرت 
 .  وصل خواهد شدW  وV و U  به ترمينالهای  هم موتور

 

  وP  باشد بين ترمينالهای Brake Resistor اگر نياز به استفاده از مقاومت 
PR به ترمينالهای , بزرگ باشد يونيت ترمز  , وصل می گردد و اگر درايو P+ 
 .  وصل خواهد شد-N و

 

 

 



 

  

   چگونگی تنظيم پارامتر
 .نشان می دهدروی اين درايو را  کنترل پانل موجود ,شکل زير

 

 

درايو را وصل کرديد پس از اينکه برق ورودی  ,برای شروع تنظيم پارامترها 
   .  را فشار دهيد  PROG کليد 

با استفاده از کليدهای جهت .  است ظاهر می گرددF_001 اولين پارامتر که   
ا پيدا بالا و پايين می توانيد بين پارامترها حرکت کنيد تا پارامتر مورد نظر خود ر

 .کنيد 

 



 

  

 

  d   يک حرف,  را فشار دهيد FUN/DATA اگر کليد , روی هر پارامتر   بر
 . و يک عدد ظاهر می شود

با کليدهای جهت بالا و پايين می توانيد مقدار اين عدد را تغيير دهيد و با زدن کليد 
FUN/DATA مقدار جديد را  saveنماييد  . 

 

 

 

 

 

 

 

 



  

   رخانهبازگشت به تنظيمات کا
 می توانيد تنظيمات اين درايو را به حالت تنظيمات F-134 با استفاده از پارامتر 
  . کارخانه تغيير دهيد

 قرار دهيد بر اساس پارامترهای dEF 50روی   را برF -134اگر پارامتر 
  را بر روی  F- 134  و اگر  پارامتر   تنظيم کارخانه ميشود هرتز50استاندارد 
dEF60   تنظيم کارخانه  , هرتز 60اساس پارامترهای استاندارد   دهيد بر قرار
  .خواهد شد

  

 .  قرار دهيدCLF  را برروی F-134 پارامتر   , برای پاک کردن حافظه خطاها

 

 

 



 

 

  

فرمان حرکت و توقف  ,چگونه به درايو 
  بدهيم ؟

 ,اين پارامتر .  مرجع فرمان اين درايو را مشخص می کند F-001 پارامتر 
   سبز رنگ تنظيم شده و درايو توسط کليدهای   3  روی بطور پيش فرض بر

Run   قرمز رنگ  و  stop   استارت و متوقف می شود,روی کنترل پانل.  

  . جهت چرخش هم در جهت راستگرد خواهد بود

  

 FWD  قرار دهيد با استفاده از ترمينال صفرروی  بر  را F-001 اگر پارامتر 
 در جهت REV يو را در جهت راستگرد استارت کنيد و با ترمينال می توانيد درا

  . فرمان خواهد گرفت ,چپگرد 

  



 برای استارت و FWD تنظيم شود ترمينال   1روی   برF -001چنانچه پارامتر 
 راستگرد شدن جهت چرخش – هم برای چپگرد REV توقف است و ترمينال 

  . است 

     فعال شود درايو در جهت راستگرد  FWD در اين حالت اگر فقط ترمينال 
 همزمان فعال شوند جهت REV  وFWD می چرخد و اگر هر دو ورودی 

  . چپگرد می شود, چرخش 

  

 قرار دهيد فرمان حرکت توسط کليدهای    2  روی   را برF -001اگر پارامتر 
Run   و   stop روی کنترل پانل و جهت چرخش با ترمينالهای  FWDو  
REVاست .  

  

باشد فرمان حرکت و توقف با   4  روی   برF -001 همچنين اگر پارامتر 
  .  در جهت چپگرد خواهد بود stop    و  Run   کليدهای

  

  

  

  

 

 

 

  



  

  

  سرعت درايو را چگونه کنترل کنيم؟
 

از چه  , می توانيد تعيين کنيد که سرعت درايو F-002 با استفاده از پارامتر 
  .طريقی کنترل می شود

  

 

 

تنظيم شده و سرعت از طريق   1روی    بطور پيش فرض برF -002پارامتر 
  .کليدهای روی کنترل پانل تنظيم می شود

از , هم قرار دهيد باز هم سرعت   3  و   2  روی  را برF -002 اگر پارامتر 
  . طريق کليدهای جهت بالا و جهت پايين روی کنترل پانل تغيير داده می شود

  



 و يا توسط يک ولوم Iin  وVin   ا استفاده از ورودی های آنالوگاگر بخواهيد ب
  .  تنظيم شودصفرروی   بر  بايدF-002 سرعت را کنترل کنيد پارامتر , خارجی 

  

قرار داده شود با استفاده از دو ورودی    4   روی  برF -002اگر پارامتر 
وانيد  برنامه ريزی می شوند می تdown  و UP ديجيتال که به صورت 

  . سرعت را کم و زياد کنيد

  

  

  

  

 

 

 

 

 

  

  

  

  

  



  

  ساير پارامترهای پرکاربرد
  . تعدادی از پارامترهای پرکاربرد اين درايو را معرفی می نمايد  , جدول زير

  پارامتر  توضيح  تنظيم کارخانه
 روی کنترل stop فعال يا غير فعال نمودن کليد   1

  –پانل 
  . غيرفعال شود= 0
  . فعال شود= 1

F-003 

50    HZ   سرعت اوليه و سرعت اصلی درايو   F-009 
10    HZ  1 سرعت ثابت  F-010 
20    HZ  2 سرعت ثابت  F-011 
30    HZ  3 سرعت ثابت  F-012 
0     HZ  4 سرعت ثابت  F-013 
 0     HZ  5 سرعت ثابت  F-014 
0     HZ  6 سرعت ثابت  F-015 
0     HZ  7 سرعت ثابت  F-016 
6     HZ  سرعت  jog F-017 

  –مدت زمان افزايش سرعت درايو      ثانيه15 
 Acceleration 

F-019 

  –مدت زمان کاهش سرعت درايو    ثانيه 15 
Deceleration 

F-020 

50     HZ   حداکثر فرکانس خروجی درايو   F-031 
50     HZ  فرکانس  Base در منحنی  v/f F-034 
380    V ولتاژ     Base در منحنی  v/f   F-035 

 )A(جريان نامی موتور  پلاک موتور
 

F-048 



  
 )A(جريان بی باری موتور   پلاک موتور

  .جريان نامی موتوراست % 30 
F-049 

  تا X1  تعيين نوع کاربرد برای وروديهای ديجيتال   
X6  

F-052=3 روی 1  سرعت ثابت X1 
 

F-053=4 روی   2  سرعت ثابتX2 
… 

F-057=6 ری ست خطا  RESET  ورودی X6 
  

F-052 
 تا

F-057 

   Y1  تعيين نوع کاربرد خروجی ديجيتال   3
   zero speed سرعت  =3

F-058 

 Y2  تعيين نوع کاربرد خروجی ديجيتال  2
  رسيدن درايو به سرعت ثابت  =2

F-059 

 T1  تعيين نوع کاربرد برای خروجی رله ای  11
)Ta1و    Ta2( 
  داخل درايو خطای  =11 

F-060 

  روش توقف موتور  0
 Ramp توقف به صورت  =0
 free run توقف به صورت آزادانه  =1 
 dc توقف آزاد به همراه ترمز  =2

F-082 

   جلوگيری از چرخش در جهت چپگرد  0
  .چرخش در هر دو جهت مجاز است = 0
  . فقط در جهت راستگرد مجاز است ,چرخش = 1

F-083 

روی درايو را  خطاهای رخ داده بر اخرين  پنج تا از -
 . نشان می دهد

 
 

F-091 



  
   قفل نمودن پارامترها  0

  . قفل نباشد =2و0
  . قفل شود, همه پارامترها  =1و3

F-092 

   بر حسب نوع بار V/F  انتخاب نوع منحنی  0
 خطی برای بارهای با گشتاور V/F منحنی = 0

  ثابت 
 در مصرف  برای صرفه جويیV/F منحنی = 1

  انرژی
منحنی های خاص برای بارهای با  = 4 و  3و  2 

  گشتاور متغير 

F-102 

 Iin  محدوده جريان برای ورودی آنالوگ  0
  ))mA) 2-10v 20 تا 4ورودی = 0
  )mA) 0-10  v 20  تا0ورودی  =1

F-126 

 AM  تعريف نوع کاربرد خروجی آنالوگ  2
  . دجريان خروجی درايو را نشان می ده= 2 

F-129 

   بازگشت به تنظيمات کارخانه  0
 CLF=  پاک کردن حافظه خطاها  

50dEF= تنظيم کارخانهHZ 50    
dEF60=  60 تنظيم کارخانمه HZ 

F-134 

  

  

  

  

  

  



 
   کدهای  خطا
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